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ARIS Stellantriebe GmbH

Rotter Viehtrift 9
53842 Troisdorf

Tel.: 02241 25186-0
Fax: 02241 25186-99

aris@stellantriebe.de
www.stellantriebe.de

Identifizierung

Diese Betriehsanleitung ist giiltig fiir:

Bezeichnung: Elekirischer Stellantrieb
Typ: Ventaris N+

Serien-Nr.: YYWW-xxxxx-01001 ff.
1.1 Typenschild

SNr: YYWW-XXXXX-01001
Typ: Ventaris N+

230V, 50(60)Hz  12VA

1,7 mm/s 3000 N
UT -15°C/+60°C IP65
1ZW

Made in

en () CE

ARIS Stellantriebe GmbH
Rotter Viehtrift 9
D-53842 Troisdorf
www.stellantriebe.de

<— Seriennummer (YYWW = Baujahr+Woche)

<— Antrighstyp

<— Spannung/Frequenz/Stromaufnahme

<— Stellzeit/Stellkraft
<— Umgebungstemperatur/Schutzart
<— Zusitzliche Finbauteile

Ventaris N+



1.2 Richtlinien und Normen

ARIS Stellantriebe sind unvollstindige Maschinen im Sinne der Richtlinie 2006/42/EG. Dies wird durch eine Einbaverkldrung
(s. Seite 33) hescheinigt.

Weiterhin gelten folgende EG-Richtlinien: EMV-Richtlinie 2014/30/EU
Angewandte harmonisierte Normen: NSRI 2006/95/EG DIN EN 61010-1:2011-07
MaschRl 2006/42/EG DIN EN 12100:2011-03
EMV-Richtlinie 2004/108/EG DIN EN 61000-3-2
DIN EN 61000-3-3
DIN EN 61000-6-2
DIN EN 61000-6-3

DIN EN 55011:2001-04
DIN EN 61000-6-4:2011-09

Schutzarten durch Gehiuse (IP-Codes): Schutzartpriifung DIN EN 60529:1991

EMV-Betrachtungen der Gesomtanlage und Netzriickwirkungen und deren Bekiimpfung

@ HINWEIS sind durch den Anlagenbauer bzw. Anlagenbeireiber zu behandeln. Die Verkabelung des

Stellantriebs sollte nach DIN EN 60204-1 ausgefihrt werden.

4 Ventaris N+

2. Sicherheitsinformationen
2.1 Warnhinweise
Einbau und Inbetriebnahme nur von qualifizieriem Fachpersonal gemf Bedienungsanleitung.

Die Bedeutung folgender Symbol- und Hinweiserkldrungen sind z beachten. Sie sind in Gefahrenstufen unterteilt und klassifiziert
nach 150 3864-2.

GEFAHR bezeichnet eine Gefdhrdung mit einem hohen Risikograd, die, wenn sie nicht
A GEFAHR vermieden wird, den Tod oder eine schwere Verletzung zur Folge hat.

WARNUNG bezeichnet eine Gefiihrdung mit einem mittleren Risikograd, die, wenn sie nicht

‘AWARNUNG‘ vermieden wird, den Tod oder eine schwere Verletzung zur Folge haben kénnte.

VORSICHT bezeichnet eine Geféihrdung mit einem niedrigen Risikograd, die, wenn sie nicht

’ AVORSICHT ‘ vermieden wird, eine geringfiigige oder méiBige Verletzung zur Folge haben kénnte.

Bezeichnet allgemeine Hinweise, niitzliche Anwender-Tipps und Arbeitsempfehlungen,
@ HINWEIS welche aber keinen Einfluss auf die Sicherheit und Gesundheit des Personals haben.

2.2 Grundlegende Sicherheitshinweise

Die Aniriehskomponenten entsprechen zum Zeitpunkt der Auslieferung dem Stand der Technik und sind betriebssicher.
Diese Betriehsanleitung dient als Grundlage, um ARIS Stellantriebe sicherheitsgerecht einzusetzen und zu betreiben. Diese Betriebs-
anleitung, inshesondere die Sicherheitshinweise, sind von allen Personen zu heachten, die an bzw. mit ARIS Stellantrieben arbeiten.

@ HINWEIS o Diese Betriebsanleitung ist stiindig am Einsatzort des Stellantriebes aufzubewahren.
o Lesen Sie vor Installation und Inbeiriebnahme sorgfiiltig diese Betriebsanleitung.

‘ AWARNUNG‘ Beim Betrieh elekirischer Geriite stehen zwangsliiufig bestimmte Teile unter gefiihrlicher

Spannung.

e Arheiten an elekirischen Anlagen oder Betriebsmitteln diirfen nur von einer Elektrofachkraft oder von unterwiesenen Perso-
nen unter Anleitung und Aufsicht einer Elektrofachkraft den elekirotechnischen Regeln entsprechend vorgenommen werden.
o Beachten Sie hei der Montage, Inbetriebnahme und bei Priifarbeiten unbedingt alle geltenden Sicherheits- und Unfallverhii-

tungsvorschriften.

e Stellen Sie sicher, dass Sie vor Beginn aller Arbeiten/Montagen usw. am Anirieb alle davon betroffenen Maschinen/Anlagen
abgeschaltet haben.

Ventaris N+



3. Technische Spezifikation 3.3 Abmessungen Ventaris N+

86
3.1 Funktionen und Anwendungsbereich (Bestimmungsgemifler Gebrauch) o 145
ARIS Antriebe sind ausschlieBlich fir den industriellen Einsatz konzipiert. ARIS Antriebe der Baureihe VENTARIS werden zur Betiti-
gung von Regel- und Absperrorganen (Ventile, Schieber usw.) eingesetzt.
ARIS Stellantriebe diirfen nicht eingesetzt werden: -
o Bei Temperaturen unterhalb oder oberhalb der spezifischen Daten
e Unfer Tage
e Inder Niihe von offenen Feuern i i
e Unter Wasser
3.2 Sichere und korrekte Nutzung ©
ARIS Antriebe werden vor der Auslieferung im Werk gepriift. Die endgiltige Funkfionsiiberpriifung muss jedoch im Gesamtsystem i
von qualifiziertem technischen Personal vorgenommen werden. i
Die Aris Stellantriebe GmbH ibernimmt keine Haftung fiir unmittelbare oder mittelbare Schéiden, die durch
o cine nicht ausreichende Testphase des Antriehs im Gesamtsystem,
e cine unsachgemiifle Verwendung des Antriebs,
o cine Weiterverwendung des Antriebs, nachdem ein Fehler festgestellt wurde verursacht werden.
Fiihren Sie wiihrend des Betriebs regelmifiige Kontrollen durch. Achten Sie dabei besonders auf:
e Bestimmungsgemiifie Verwendung des Antriebes (Kapitel 3.1); 1 1
e ungewdhnliche Gerdusche, stiirkere Schwingungen oder erhghte Temperaturen; ! ‘ !
o Befestigungsschrauben, Kabeleinfiihrungen, Kabelverschraubungen und Verschlussstopfen auf korrektes Anzugsmoment und g j ! j
Dichtheit priifen; ! ﬁ:.%ﬁ !
o den Zustand der elektrischen Leitungen. | | |
g | i
Sollten Stérungen auftreten, miissen Sie den Antrieb stillsetzen und die Storung beheben. - : :
| |
Alle Personen, die mit der Installation, Inbetriebnahme und dem Einrichten zu fun haben, missen R % :
e speziell geschult und entsprechend qualifiziert sein; | Mo i
o geistig und korperlich geeignet sein; ol | " : sl Vertlpkl
e die Betriebsanleitung beachten. R j
o
Durch die Inbetriebnahme des Antriebs werden damit verbundene Armaturen/Hebel//Gestiinge bewegt. % M NQE ;f[
Uberpriifen Sie die einwandfreie Funktion aller Noteinrichtungen an Ihrer Maschine/Anlage. ‘ " ‘
Uberpriifen Sie nach Abschluss aller Einstellarbeiten die einwandfreie Funktion des Antriebs und der vom Antrieb bewegten

Armaturen/Hebel usw. Welere Duschmesser auf Anfage
®  Montieren bzw. arbeiten Sie unter keinen Umstiinden mit einem beschiidigten Antrieh.

Stellkraft (N) 1000 1000 1000 1000 1000 2000 2000 2000 2000 2000 3000 3000
Stellzeit (mm/s) 0,1 0,3 0,5 0,8 1,3 0,1 0,3 0,5 0,8 1,3 0,1 0,3

Stellkraft (N) 3000 3000 3000 4000 4000 4000 4000 4000 5000 5000 5000 6000
Stellzeit (mm/s) 0,5 0,8 13 0,1 0,3 0,5 0,8 13 0,1 0,3 0,5 0,7
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34

3.5

Leistungsdaten

Schutzart: IP65

Motor: 230 V £10%, 50/60Hz £5%, 100% ED (Standard)

» Sonderspannung /-frequenz siehe Typenschild (Option)

» Isolierstoffklasse E nach DIN EN 60034-1

Motor: 24 V DC (Option) +20%, ED S3 50%

» Isolierstoffklasse B nach DIN EN 60034-1

Anschluss: 3 Kabeleinfiihrungen M16x1,5 (Kundenseitig)
Wegabschaltung: Alvminivm-Schaltnocken, Mikroschalter
» Schaltleistung max. 10(3)A, 250V AC

Umgebungstemperatur

» -15 °Cbis +60 °C (optional -40 °C...+80 °C)

Einbaulage: Beliebig

Potentiometer (Option)

» Empfohlener Schleiferstrom: 0,2 pA

» Belastharkeit bei +70 °C: 0,5W

Stellweg: 50 mm

Stellkraft: max. 6000N

Erwartete Lebensdaver und beabsichtigte Beseitigung

ARIS Antrigbe sind Produkte mit einer zu erwartenden Lebensdauer von mehreren Johren in Abhéingigkeit von der Art der Anwen-
dung und des Grades der Nutzung. Nicht mehr verwendbare Antriebe sollen nicht als ganze Einheit, sondern in Einzelteilen und

nach Art der Materialien demontiert und recycelt werden. Nicht recycelbare Komponenten miissen nach nationalen Entsorgungsvor-
schriften entsorgt werden.

Ventaris N+

4. Vorbereitung der Stellantriebe fiir die Nutzung
4.1 Transport, (Zwischen-)Lagerung und Stillstandzeiten

Der Transport bis zum Einbavort ist in der werksseitigen Verpackung durchzufihren.
Bei beschiidigter Originalverpackung ist diese durch eine geeignete feste Verpackung zu ersetzen.

o Stellantriebe mit angebauter Armatur: Hebezeug nur an der Armatur befestigen und NICHT am Stellantrieb;
ARIS Antriebe diirfen nicht als Steig- oder Abstiitzhilfe benutzt werden;
e RIS Antriebe diirfen ohne weitere Applikationen nicht im ungesicherten Hebebetrieb beirieben werden

@ HINWEIS Beschiidigung durch falsche Lagerung

Lagerung in gut beliifteten und trockenen Rumen;

Schutz gegen magliche Bodenfeuchtigkeit (Regallagerung).

Bei lingeren Lagerzeiten sind feuchtigkeitsabsorbierende Mittel in den Antrieb zu legen.

Die Antriebe sind vor Staub und Schmutz zu schijtzen.

Es sind MaBnahmen zur Vermeidung von Kondenswasserbildung (z.B. bei Temperaturschwankungen) zu treffen.

4.2 Verpackung
ARIS Antriebe werden fiir den Transport ab Werk durch spezielle Verpackungen geschiitzt.
43 Sichere Entsorgung der Verpackung

Lusiitzlich notwendige Verpackungen werden generell nur in leicht trennbaren Verpackungsmaterialien ausgefiihrt und kénnen
einzeln recycelt werden: Holz, Karton, Papier, Folie

44 Einbau und Montage

Antrieb und Hubeinheit vor dem Einbau auf Schiiden untersuchen;

iberpriifen Sie vor Inbetriebnahme die Dichtigkeit der Kabeleinfihrungen und Blindstopfen;

ziehen Sie die Haubenschrauben gleichmiiBig handfest an;

nicht in Betrieb nehmen, bevor Endschalter eingestellt worden sind,;

schiitzen Sie den Antrieb vor Witterungseinfliissen (z.B. durch ein Schutzdach);

Antrieb keinen harten Erschiitterungen aussetzen (z.B. durch Fallenlassen);

keine Seile, Haken v.di. direkt am Anirieb befestigen;

daverhaftes Uberlasten und Blockieren des Antriebs fishrt zu Antriebsschéiden;

Funkenlschkondensatoren kénnen Einfluss auf die Drehrichtungsstabilitiit der Antriebe nehmen und zu Schiiden fiihren;
verwenden Sie nur ARIS Original-Ersatzteile.

Ventaris N+



Anbindung an die Ventilspindel:

o (berwurfmutter (1) iber die Ventilspindel setzen
o Mitnehmer (2) auf die Ventilspindel schrauben (oder setzen, je nach Typ)
o Sicherungsschraube (3) anziehen (je nach Typ)
*  Mitnehmer in den Spindelmuttertriiger (4) einfiihren 5
o Uberwurfmutter aufschrauben und mit Sicherungsschraube (5) fixieren 4
1

Vor dem Anbau beachten:

o Die Gewindespindel nicht gewaltsam drehen

e =

Einbaulage: Die Antriebe konnen lageunabhiingig montiert werden.

@ HINWEIS Hinweis Schutzart IP65 (Option IP 66)

Fiir alle Antriebe sind die nachfolgend aufgefiihrten Punkie unbedingt zu beachten:
Die Inbetriebnahme des Antriebes ist nur zuliissig bei ordnungsgemiiff geschlossener Haube sowie geschlossenen Kabeleinfiihrun-
gen. Es diirfen nur fiir die Schutzart geeignete Kabelverschraubungen eingesetzt werden.

e Kabeleinfiihrungen
Bei Lagerung, Montage und Inbetriebnahme ist unbedingt dafiir Sorge zu tragen, dass die Kabeleinfiihrungen fachgerecht

verschlossen sind. Es diirfen nur Kabel verwendet werden, die fiir den Durchmesser der Kabeleinfiihrungen geeignet sind.

e Haubenmontage
Bei der Haubenmontage ist auf den richtigen Sitz der Haube zu achten.

Die Haube darf an der Anschlussfliiche keine Beschiidigungen aufweisen.
Die Haubenschrauben gleichmiBiig anziehen (max. 1,2 Nm).

’ AVORS'CHT ‘ Es diirfen keine zusiitzlichen Bohrungen in das Antriebsgehéuse und in die Haube

eingebracht werden.

10 Ventaris N+

Hubbereich

Der nuizhare Hubbereich von 50 mm ist durch Aufkleber auf den Verdrehsicherungen markiert und darf nicht iberfahren werden.
Dies kann zu Beschiidigungen an der Hubeinheit fiihren.

4.5 Inbetriebnahme

4.5.1 Elektrischer Anschluss

Gefiihrliche Spannung: Stromschlag méglich!

o Die Inbetriehnahme des Antriebs darf nur durch Fachpersonal erfolgen!

‘ AWARNUNG‘ o Vor dem Offnen des Stellantriebes diesen spannungsfrei schalten.

o Bei der elekirischen Installation und Inbetriebnahme sind die geltenden
Vorschriften zv beachten.

Antrieb wie folgt anschliefien (siehe dazu Schaltplan unter 4.5.2):

Schutzleiter der Versorgungsleitung an vorgesehene Schutzleiteranschluss anschliefien.

Null-Leiter N an Klemme 1 anschliefien.

Folgen Sie den unter , Drehrichtungshestimmung” (S. 13) beschriebenen Schritten beim Anschluss des Antriebes.
Fiir den Anschluss verbindlich ist jeweils der Anschlussplan im Antrieb.

Vor dem ersten Einschalten iiberpriifen Sie:

o Ist der Antrieb duBerlich unbeschidigt?

Ist die mechanische Befestigung in Ordnung?

Ist der elektrische Anschluss ordnungsgemf erfolgt?

Kontrolle, ob Stromart, Netzspannung und Frequenz mit den Motordaten (siche Typenschilder auf Haube und im Antrieb)
iihereinstimmen.

Kabelverschraubungen passend zur Anschlussleitung einsetzen.

Beachten Sie unbedingt den in der Haube eingeklebten Schaltplan.

Fiir Kleinspannungen (z.B. Potentiometer) sind separate, ggf. abgeschirmte Leitungen zu verwenden.

Vor Inbetriebnahme des Antriebes Wegendschalter einstellen (siche Seite 12).

Stimtliche Elemente wie Schalter, Potentiometer, usw. sind werkseitig verdrahtet.
@ HINWEIS Eine Anderung der internen Verdrahtung darf nie vorgenommen werden.

Ventaris N+ 11



4.5.2  Schaltplan
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(DHINWEIS

Die Hilfsschalter miissen im gleichen Spannungsbereich beirieben werden. Eine Mischung
von Netzspannung und Kleinspannung ist nicht zuldissig.

12
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5. Betrieb der Stellantriebe
5.1 Bestimmung der Dreh- und Hubrichtung

Aufgrund der internen Verdrahtung ergibt sich folgende Zuordnung von Drehrichtung (Blickrichtung durch den Antrieh zur Abtriehs-
welle) und Endschalter:

1. Liegt Netzspannung an Klemme 1 und 2, erfolgt Linksdrehung der Abtriebswelle. Begrenzung dieser Drehrichiung durch
oberen Schalter SL. Bei befdtigtem Schalter liegt Netzspannung auf Klemme 4 an.

2. Liegt Netzspannung an Klemme 1 und 3, erfolgt Rechtsdrehung der Abtriebswelle. Begrenzung dieser Drehrichtung durch
unteren Schalter SR. Bei befitigiem Schalter liegt Netzspannung auf Klemme 5 an.

3. Liuft der Antrieb gegensinnig zu den Steverbefehlen, externe Anschliisse von Klemme 2 und 3 tauschen.

Linksdrehung CE CE Rechtsdrehung

Lugrichtung

Druckrichtung

Die Wegendschalter kdnnen je nach Ausfishrung anders als im Schaliplan dargestellt
@ HINWEIS angeordnet sein (siehe hierzu Schaltplan im Antrieh).

5.2 Wegendschalter einstellen (Selbstarretierende Schaltnocke)
Die Schaltnocken lassen sich von Hand verdrehen und kénnen zusiitzlich iiber den jeweili-
@ HINWEIS gen Gewindestift fixiert werden, z.B. bei verstiirkten Vibrationen.
1. Spannung anlegen (siehe Seite 11): Antrieb dreht in vorgegebene Richtung. /F
2. BeiErreichen der einzustellenden Endlage Spannung abschalten (Getriebe darf nicht
blockieren). - |

3. Schaltnocke L in Drehrichtung der Schalinockenwelle E so verdrehen, bis Wegendschal-
ter SL klickt. AnschlieBend kann die Schaltnocke Gber den Gewindestift F mit einem
Sechskantschlissel
fixiert werden. (Liegt der Lieferung bei.)

4. Schalinocke R fiir entgegengesetzte Drehrichtung, wie unter Schritt 1-3 beschrieben,
einstellen.

5. Lur Kontrolle beide Endlagen nochmals elekirisch anfahren und evil. nachjustieren.

Ventaris N+ 13



5.3 Optionale Module und Extras
5.3.1 Potentiometer

Elekirischer Anschluss
Klemmen 18, 19 und 20 entsprechend der gewiinschten Anforderung anschlieien (Spannung < 50V); (siehe Seite 11). Nur separa-
te, ggf. abgeschirmte Leitungen verwenden.

55

vt
54

4....20mA

Einstellen

Vor der Justage des Potentiometers P Wegendschalter einstellen. Beide Endlagen elektrisch anfahren (siehe Kapitel 5.2).

Stellweg und Potentiometerauflosung beachten.

Der bestellte Stellweg darf nicht iberschritten werden, da bei daverhafter Uberschreitung eine Beschédigung der Rutschkupplung R
nicht auszuschlieBen ist. Potentiometer P stellt sich iber Rutschkupplung R automatisch grob ein.

Der Stellweg der Armatur wird durch die Rutschkupplung R auf den elektrischen Drehwinkel des Potentiometers iibertragen. Beide
Endlagen nochmals elektrisch anfahren und Potentiometer P mit der Rutschkupplung R nachjustieren.

@ HINWEIS Alle Potis miissen grundsiitzlich in der Spannungsteilerschaltung ausgewertet werden.

U+
20 %
19
UM
18 %
U-

5.3.2 Zwei oder vier zusiitzliche Weghilfsschalter (Selbstarretierende Schaltnocke)

@ HINWEIS Die Schaltnocken lassen sich von Hand verdrehen und kénnen zusitzlich iber den jeweili-
gen Gewindestift fixiert werden, z.B. bei verstiirkten Vibrationen.

14 Ventaris N+

1. Gewiinschte Position anfahren. Schaltposition muss aus gewiinschter Drehrichtung angesteuert werden.

2. Schaltnocke ,1" bis ,4" in Drehrichtung der Schaltnockenwelle E so verdrehen, his Weghilfsschalter ,S1" bis 54" klicken.
Anschlieiend kann die jeweilige Schaltnocke iiber den Gewindestift F mit einem Sechskantschliissel fixiert werden. (Liegt der
Lieferung bei.)

3. Lur Kontrolle gewiinschte Schaltposition nochmals elektrisch anfahren und evil. nachjustieren.

SEEr

5.3.3 2-Leiter-Stromausgang 4-20 mA (nur AC)

Elekirischer Anschluss
Klemme 54 und 55 nach Schaltplan (siehe S. 12) anschlieBen. Separate abgeschirmte Leitung mit Mindestquerschnitt von 0,5 mm?
und einer max. Linge von 1000 m verwenden.

Einstellen

Die Bedienung des Stromausgangs erfolgt ber die Tasten ,4” und ,20". Die Zuordnung
beliebiger Positionen zu 4 mA und 20 mA ist jederzeit mdglich.

Die untere und obere Stromgrenze (4/20 mA) ist fest programmiert.

a) Zuordnung der Endlage 4 mA:
o Endlage anfahren
o Taste 4" liinger als 2 sek. driicken
e Tuste 4" loslassen
o die Endlage ist gespeichert und sofort aktiv

b) Zuordnung der Endlage 20 mA:
o Endlage anfahren
o Taste 20" liinger als 2 sek. driicken
e Taste ,20" loslassen
o die Endlage ist gespeichert und sofort aktiv

Ventaris N+ 15



5.34 Service-Schalter (nur AC)

O Nano-SSI 1.0 O

- m
Z—o X — &>

— —
g
@ < S

Mittels des Service-Schalters konnen Einstell- bzw. Servicearbeiten am Anirieb durchgefiihrt werden.

Bedienung:

Hierzu den Schalter ,SW2" auf ,INT" ,Handbetrieb” stellen. Der Antrieb kann nun mit dem Taster ,SW1“ links (Stellung , L") oder
rechts (Stellung ,R”) verfahren werden.

Lur Ansteuerung iber externe Ansteverung, den Schalter ,SW2” auf ,EXT" stellen. Der Taster ,SW1” ist nun ohne Funktion.

5.3.5 Heizwiderstand (nur AC)

N L

Heizelement zur Beheizung des Stellantriebes bei seiner Verwendung in kalt-feuchter Umgebung. Zur Verhinderung von Kondens-
wasser im Antriebsinnenraum bei stark schwankenden Umgebungstemperaturen.

Der Heizwiderstand ist werkseitig verdrahtet. Eine Anderung der internen Verdrahtung darf
@ HINWEIS nie vorgenommen werden. AnschuBplan in der Antriebshaube beachten.

5.3.6 Findrahtsteverung (nur AC)

Fiir die Auf/Zu-Regelung durch externe Regler oder -Schaltgeriite mit Arbeits- oder
Ruhekontakt. Die Umkehr der Drehrichtung erfolgt durch ein im Anirieb eingebautes
Umschaltrelais.

16 Ventaris N+

Die Zusatzplatine Eindrahisteverung ist werkseitig verdrahtet. Eine Anderung der internen
(DHINWEIS P g y ;

Verdrahtung darf nie vorgenommen werden. Anschufiplan in der Antriehshaube beachten.

5.3.7 Parallelrelais (nur AC)

Das integrierte Relais ermoglicht den Parallelbetrieh mehrerer Stellantriebe Gber einen
Schaltkontak.

Die Zusatzplatine Parallelrelais ist werkseiti verdrahtet. Fine Anderung der infernen
Verdrahtung darf nie vorgenommen werden. Anschufiplan in der Antriehshaube beachten.

(DHINWEIS

Versorgungsspannung 24 V DC (Sonderausfihrung)

|
|

369QCB
RB
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5.3.7.1 Service-Schalter (nur DC)

Mittels des Service-Schalters konnen Einstell- bzw. Servicearbeiten am Anirieb durchgefiihrt werden. Hierzu muss an der Klemme
T+ eine Gleichspannung von 24 V DC anliegen.

Bedienung:

Den Schiebeschalter auf ,MANU” (Handbetrieb) stellen. Der Antrieb kann nun mit dem Taster ,L SW1* links (Stellung L") oder mit
dem Taster ,R SW2" rechis (Stellung ,R") verfahren werden. Zur Ansteuerung iiber externe Ansteuerung, den Schiebeschalter auf
,AUTO" stellen. Die Taster ,L SW1” und ,R SW2" sind nun ohne Funkfion.

(DHINWEIS

Die Stellzeit eines Antriebes mit Gleichstrommotor verdindert sich lastabhdingig. Die angege-
bene Stellzeit bezieht sich auf eine Belastung des Antriehes mit dem ebenfalls angegebenen
Drehmoment (s. Typenschild)

18
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6. Vom Nutzer benétigte Informationen
6.1 Avflergewahnliche Sitvationen

Sollten Stérungen aufireten, miissen Sie den Antrieb stillsetzen und die Stérung beheben.

(DHINWEIS

ner. Hinweise unter: www.stellantriebe.de

Wenn sich die Stérung nicht beheben liisst, informieren Sie bitte lhren ARIS Ansprechpart-

6.2 Fehlersuche und Reparatur

Gefiihrliche Spannung: Stromschlag méglich!
Die Fehlersuche und Reparatur darf nur durch Fachpersonal erfolgen!
o Vor dem Offnen des Stellantriebes spannungsfrei schalten.

A WARNUNG

Quetschgefahr bei drehenden Teilen!
’ AVORSICHT ‘ o Die Fehlersuche und Reparatur darf nur durch Fachpersonal erfolgen!

Wir empfehlen, Reparaturen im ARIS-Werk durchfishren zu lassen.
Hinweise unter: www.stellantriebe.de

(DHINWEIS

Ventaris N+



1. Instandhaltung
7.1 Wartung

ARIS Stellantriebe der Baureihe VENTARIS verfiigen iiber eine Dauerschmierung im Getriebe und sind grundsiitzlich wartungsfrei.
Der Antriebskopf ist separat austauschbar.

Vor dem Austausch des Antriebskopfes miissen alle angehauten Teile (Armatur oder
’ /A\VORSICHT ‘ Gestiinge) demontiert werden! Der Anriehskopf darf nur im lustfreien Zustand demontiert

werden.

Lineareinheit

Wir empfehlen eine Sicht- und Funkfionspriifung der Antriebe bei Anlagenwartungen mit
@ HINWEIS durchzufiihren, mindestens jedoch einmal im Jahr.

7.2 Zubehorteile

Fiir die Inbetriebnahme ist kein Spezialwerkzeug notwendig. Der fiir die Inbetriebnahme notwendige Sechskantschliissel liegt der
jeweiligen Lieferung bei.

7.3 Ersatzteile

Ersatzteile kinnen jederzeit unter aris@stellantriebe.de angefordert werden.
@ HINWEIS Bitte geben Sie immer die Fabrik-Nummer des Stellantriebes an.

Technische Anderungen vorbehalten.

ARIS Stellantriebe GmbH Tel.: +49 2241 25186-0 »
Rotter Viehtrift 9 Fax: +49 2241 25186-99
53842 Troisdorf / Germany aris@stellantriebe.de

4 -,
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Betriebsanleitung fir

ARIS Mikroprozessor-

4 -,

Stellantriebe

Reglerkarte PMR-Nano (Option)

C€
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Bestimmungsgemiifie Verwendung

ARIS Mikroprozessorregler der Serie PMR-Nano werden ausschliefilich zur Ansteverung von ARIS-Antrieben der Baureihe Nano
eingesetzt. Sie werden dazu in das Gehiiuse der Antriebe eingebaut. Die Mikroprozessorregler der Serie PMR-Nano positionieren
die Aniriebe auf Grund einer Fishrungsgrofe (Sollwert). Der PMR-Nano-Regler vergleicht den vorgegebenen Sollwert mit der tat-
siichlichen Antriebsposition (Istwert). Weichen beide Werte voneinander ab, wird der Antrieb auf die durch den Sollwert bestimmte
Position verfahren. Der Istwert wird durch ein im Antrieb eingebautes Potentiometer gebildet.

Elektrischer Anschluss
Die SchutzmaBnahmen nach den VDE- und EVU-Vorschriften sind durchzufiihren. Inshesondere ist die VDE-Vorschrift 0105 , Arbei-
ten unter Spannung” zu beachten.
Beachten Sie bei der elekirischen Installation den beiliegenden Schaltplan.

Die Zuleitung zum Mikroprozessorregler sowie die des Antriebs muss mit einem Leiterquerschnitt entsprechend der VDE-Vorschriften
verlegt werden.

Fiir Kleinspannungen (Soll-/Istwert-Signalleitungen) sind separate abgeschirmte Leitungen mit einem Mindestquerschnitt von

0,5 mm’ und einer max. Linge von 1000 m zu verlegen. Die Abschirmung ist einseitig an der Gehtusemasse (Erdungs-
klemme) aufzulegen.

Eine Anderung der internen Verdrahtung des Antriebs
@ HINWEIS darf nie vorgenommen werden.

24 PMR-Nano

KM

SL
SR
R1

Schaltplan (Einbauversion)

Klemmleiste Mikroprozessorregler
Motor des Antriebs
Wegendschalter, Linkslauf
Wegendschalter, Rechtslauf
Potentiometer fiir Istwert

PMR-Nano

l| |51|52| |54|55 |
BEEFIREE

[ ] Inteme Verdrahtung (darf nicht getindert werden)

[ ] AuBenliegende Steverung und Beschaltung

7
0(4)-20 mA (DQ)
optional 0-10V (DC)

A,
0-20 mA (DC)

PMR-Nano
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Platine Bedienelemente und Anzeigen o
R
[O] meny

Status LED @ L
X[ stav @ j (oben) griin BIL T s
. 11110/ 918176 (unten) rot O

@) [ Ao [ Many |
Regler nicht programmiert ®
Bl AIN = (Lieferzustand oder nach Reset) o
MANU (Handmodus)
~ o Toste LINKS:  Antrieh fiihrt links O
uste LINKS:
[O]r
5 o Toste MENU:  Betiitigung > 55 » Wechsel in Programmiermodus @ MENU
Auto — — Ty (Ol
@ < o Taste RECHTS:  Antrieb fiihrt rechts o)
[O] sTaTus-LED 02: (] 510
Ve & ARIS 28 }
3 AUTO (Automatikmodus)
Q Q Q @ Z o Tasten: keine Funktion
L Menu R z
o LED-Anzeige  Anirieb fiihrt links
Antrigh fahrt rechts
" . ®
Position erreicht @
Allgemeine Hinweise
o ) o ] ) ) Endlagen- und Potentiometereinstellung
Es handelt sich bei diesem Produkt um einen Reglerkarte fiir eine Ansteuerung mit Normsignalen. Die Reglerkarte PMR-Nano sefzt
das Normsignal entsprechend in eine Rechts-/ Links-Ansteuerung fiir den Motor um.
1. Schieheschalter S auf dem PMR-Nano Regler auf MANU (manuell) stellen.
@ HINWEIS Die Endlagenschalter und das Potentiometer sind bei der 2. Antrieb mit der Taste R in die gewiinschte rechte Endlage fahren.
Auslieferung nicht eingestellt. 3. Zugehbrige Schalinocke fiir Endlagenschalter SR * in Drehrichtung der Schalinockenwelle so einstellen, dass der Schalter SR

betiitigt wird.
Entsprechend der anzutreibenden Armatur miissen die Endlagenschalter und das Potenfiometer auf den Stellweg (max. 90° an der

Abriebselle des Anfieb) eingestell vrden. 4. Antrieb mit der Taste L in die gewiinschte linke Endlage fahren.

5. Zugehérige Schaltnocke fir Endlagenschalter SL * in Drehrichtung der Schaltnockenwelle so einstellen, dass der Schalter SL

@ HINWEIS Der Regler ist bei Auslieferung nicht programmiert. betifigtvd.

6. Antrieb mit der Taste R wieder in die Rechte Endlage fahren.

Durch die Programmierung mijssen dem Regler Sollwerte zu den Endlagen in einem Bereich zwischen 0° und 90° (min. 18° Dif-
ferenz) zugeordnet werden. Nach abgeschlossener Programmierung werden Positionen im Bereich zwischen den Endlagen entspre- Damit ist die Enlagen- und Potentiometereinstellung abgeschlossen.

chend der Ansteverung angefahren.
*ss. Seite 11 der Original-Montage- und Betriebsanleitung fiir Antriebe der Baureihe Nano.

@ Leuchtend O Dunkel ® Langsam blinkend Schnell blinkend
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Programmierung

e Vor Beginn der Programmierung muss die Endlagen- und Potentio-
metereinstellung abgeschlossen sein.

o Die Programmierung muss vollstiindig durchlaufen werden.
Eine Einzelprogrammierung beispielsweise nur der Istwerte ist nicht moglich.

Einstellung Sollwerte/Endlagen

e Die Zuordnung der Endlagen zu den Sollwerten kann iiber intern vorgegebene Sollwerte oder
extern anliegende Sollwerte vorgenommen werden.

1. Schieheschalter S auf dem PMR-Nano Regler auf MANU (manuell) stellen.

2. Durch 5 Sekunden langes Driicken der MENU-Taste gelangen Sie in den
Programmiermodus und erhalten folgendes kurzes Blinksignal auf der LED-Anzeige. (O

3. Linke Endlage durch Betiitigen der Taste L anfahren. @ MENU

4. Position durch Betiitigen der MENU Taste bestiifigen. (@] men

5. Durch betiitigen der Tasten L oder R kénnen Sie einen entsprechenden Sollwert @ MENU
dieser Endlage zuordnen, welcher durch Farbwechsel der LED zu erkennen ist. @
@ Leuchtend O Dunkel ® Langsam blinkend ‘ Schnell blinkend

28
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Linker Sollwert  OmA
4mA
20mA

extern anliegender
Sollwert

mit Taste L / R @ndern

O[0||Oe| e e O

6. Ausgewiihlten Sollwert mit der
MENU-Taste bestiifigen

7. Sie erhalten folgendes kurzes
Blinksignal auf der LED Anzeige.

8. Rechte Endlage durch Betiitigen der
Taste R anfahren.

9. Position durch Betiitigen der
MENU-Taste hesttigen.

10. Durch Betiitigen der Tasten L oder R
kénnen Sie einen entsprechenden
Sollwert dieser Endlage zuordnen,
welcher durch Farbwechsel der LED
2u erkennen ist.

[@]r
[O]meny
. Ok
9 [@]meny
[O]t [Olr
[O] mewu

Rechter Sollwert OmA
4mA

20mA

extern anliegender
Sollwert

mit Taste L / R iindern

In Abhéingigkeit von Sollwert Zuordnung
der linken Endlage sind nur logische
Einstellungen méglich.

O[] |C|e| oo O

[O] menu
(@]t

11. Ausgewihlten Sollwert mit der
MENU-Taste bestiitigen

O]r
(O] MENU
O]L

@ [euchtend O Dunkel

® Langsam blinkend

\ Schnell binkend

PMR-Nano
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Einstellung Istwert-Ausgang Um in den Automatik Modus zu gelangen, schieben Sie den Schiebeschalter S auf AUTO. EE

12. Durch Betiitigen der Tasten L oder R @R Liegt jetzt kein externer Sollwert an, verfihrt der Antrieb in die 0/4mA-Position!
wihlen Sie einen entsprechenden Ist- . . . e
wert-Ausgangsbereich aus, welcher durch @MENU Durch Sollwertvorgabe 0(4) bis 20mA kann der Antrieb nun entsprechend der Programmierung positioniert werden.
Farbwechsel der LED zu erkennen ist. @L
RESET-OPTION [O]r
4..20mA
] Loscht die gespeicherten Daten @ MENU
gesp
® 0]
0..20mA ®| ol o Bei spannungslosem Regler im
© | mWechse MANU-MODUS die MENU-Taste
) . gedriickt halten [ s
mit Taste L / R &indern @ R
13. Ausgewdhlten Istwert-Bereich durch [Olwew [Clr * Regle einsEhulten, MEN-Tast (O
Betiifigen der MENU-Taste hesfiitigen. (@] [@]meny . 5s gedrickt halten (@] meny
[Olt Ol

Einstellung Istwert-Zuordnung zu den Endlagen: o Die LED leuchtet rot » Regler wird inifialisiert

14. Durch Betiitigen der Tasten L oder R .
ordnen Sie 0(4)mA der entsprechenden @ MENU * LED Anzeige wechselt 2u ©

Endlage zv. @ L o Taste loslassen

Linke Endlage ~ 0/4mA

Rechte Endlage  0/4mA

mif Taste L / R dndern @ MENU

15. Ausgewihlten Istwert durch Betiitigen @ R
der MENU-Taste bestiitigen

Der Programmiervorgang ist hiermit abgeschlossen. [O]L
Sie erhalten folgendes Blinksignal auf
der LED - Anzeige. ©)
®
@ Leuchtend O Dunkel ® Langsam blinkend Schnell blinkend @ Leuchtend O Dunkel ® Langsam blinkend Schnell blinkend
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Technische Daten

Stromversorgung
230V +10%, 50/60 Hz
Sonderspannung /-frequenzen siehe Typenschild (Option)

Sollwerteingang

—0(4) bis 20 mA (DC)
Biirde 250 Ohm
Uberlastschutz 630 mA
Verpolungsschutz bis -630 mA

ESD-Schutz, Eingangsfilter, Auflésung: 10 bit

Istwertausgang

Frei wiihlbare Grenzwerte von 0 bis 20 mA (DC)
Stromquelle, Biirde max. 500 Ohm

Aufldsung: 10 bit

W ~“ VF =" > B

Erklarung fiir den Einbau einer unvollstandigen Maschine

geman
EG-Richtlinie 2006/42/EG Anhang Il, Teil 1, Abschnitt B ,,Maschinenrichtlinie*

Hiermit erkldren wir in alleiniger Verantwortung, dass das Produkt

[ Produktbezeichnung: | Elektrische Schwenk-, Dreh-, und Regel-, und Linearantriebe |
| Produkttypen: | Nano, Tensor, LINEARIS und baugleich

Auf das sich die Erklarung bezieht, den nachfolgend genannten Anforderungen des Anhang | der
Richtlinie 2006/42/EG entspricht, soweit es fiir den Lieferumfang zutrifft:

1.1.2c,e; 1.1.3;1.1.5; 1.3.4; 1.3.7; 1.5.1; 1.5.2; 1.5.4; 1.5.5; 1.5.6; 1.5.8; 1.5.9; 1.5.11; 1.6.1; 1.6.4;
17.3;1.7.4

Die folgende harmonisierte Norm wurde angewendet:
DIN EN I1SO 12100:2011-03 (,Sicherheit von Maschinen®)

Das Produkt ist eine unvollstdndige Maschine gemaR Artikel 2 Buchstabe g der Richtlinie 2006/42/EG.
Die speziellen technischen Unterlagen nach Anhang VIl Teil B wurden erstellt. Zustandigen Behoérden
werden auf begriindetes Verlangen die vorgenannten Unterlagen per Datentréger Gbermittelt.

Hinsichtlich der von der unvollstéandigen Maschine ausgehenden elektrischen Gefahren werden
gemal Anhang | Nr. 1.5.1 der Richtlinie 2006/42/EG die Schutzziele der Richtlinie 2006/95/EG
(,Niederspannungsrichtlinie”) eingehalten. Angewendete harmonisierte Norm:

DIN EN 61010-1:2011-07 (,Sicherheitsbestimmungen fir elektrische Mess-, Steuer-,
Regel- und Laborgeréate*)

Die Inbetriebnahme dieser unvollstandigen Maschine ist erst dann erlaubt, wenn festgestellt wurde,
dass die Anlage oder Maschine, in die sie eingebaut werden soll, den Bestimmungen der EG-
Richtlinie 2006/42/EG entspricht, sofern diese anzuwenden ist.

Bevollmachtigter fiir die Zusammenstellung der relevanten technischen Unterlagen:

Claudio Usai

Qualitat und Produktsicherheit

ARIS Stellantriebe GmbH

Rotter Viehtrift 9

D-53842 Troisdorf

Bei Anderungen an der Maschine, die (iber den vorhergesehenen Einbau hinausgehen, verliert diese

Erklarung ihre Giltigkeit.
W C%{L,

i.V. C. Usai (Qualitat und Produktsicherheit)

Troisdorf, 09.09. 2015
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Technische Anderungen vorbehalten.

ARIS Stellantriebe GmbH
Rotter Viehtrift 9
53842 Troisdorf / Germany

www.stellantriebe.de

Tel.: +49 2241 25186-0
Fax: +49 2241 25186-99
aris@stellantriebe.de
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